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Pregunta1 (1 punto)
¿SonbloqueanteslasprimitivasPOSIXpthread mutex lock y pthread mutex unlock?

Pregunta2 (1 punto)
¿Esposiblecon la transferenciaaśıncronadecontroldeAda y los temporizadoresdePOSIXdetectar

queel códigodeunatareasobrepasasupeorcasodetiempodecómputo(WCET)?¿Qúemecanismohaŕıa
falta?

Pregunta3 (1 punto)
Un sistemaoperativo disponedeunreloj formadoporel registrocontadordeuntemporizadorhardware

de16 bits queseincrementaa unafrecuenciade216 Hz y unavariableenterade16 bits. Cadavezqueel
contadoralcanzael valor máximo solicitaunainterrupcíon y reinicia la cuentadesde0. El manejadorde
interrupcíon incrementala variableentera.Calculela resolucíon y el rangode los valoresde tiempopara
estesistema.



Pregunta4 (2 puntos)
¿Sepuedenproducirinterbloqueoscuandoseutiliza un protocolodeaccesoa recursosdeherenciadel

techodeprioridad?¿Porqué?

Pregunta5 (2 puntos)
Modifiqueel códigodel cuerpode la tareaespoŕadicade la segundaprácticaparaquedetecteel incu-

plimientodesuplazoderespuesta.¿HabŕıaquemodificarInterruptSemaphore?



Pregunta6 (3 puntos)
A continuacíonsemuestrala codificacíondeunproductor-consumidorconthreadsPOSIX,sincroniza-

dosconun mutex y dosvariablescondicionales.Sepide:

1. Codificarlaslı́neas35 y 36

2. Explicarel comportamientodelprograma

3. ¿Enqué lı́neasy bajoquécircunstanciassebloqueanlos threads?

#define MAX BUFFER 1024 /* tamãno del buffer */
#define DATOS A PRODUCIR 100000 /* datosa producir */
pthreadmutex t mutex; /* mutex para controlar el accesoal buffer compartido*/
pthreadcond t no lleno; /* llenado del buffer */
pthreadcond t no vacio; /* vaciadodel buffer */ 5
int n elementos; /* elementosen el buffer */
int buffer[MAX BUFFER]; /* buffer coḿun */

main(int argc, char *argv[ ])�
10

pthreadt th1, th2;

pthreadmutex init(&mutex, NULL );
pthreadcond init(&no lleno, NULL );
pthreadcond init(&no vacio, NULL ); 15

pthreadcreate(&th1, NULL , Productor, NULL );
pthreadcreate(&th2, NULL , Consumidor, NULL );

pthreadjoin(th1, NULL ); 20
pthreadjoin(th2, NULL );

pthreadmutex destroy(&mutex);
pthreadcond destroy(&no lleno);
pthreadcond destroy(&no vacio); 25

exit(0);�

void Productor(void)
�

/* código del productor */ 30
int dato, i ,pos = 0;
for(i=0; i � DATOS A PRODUCIR; i++ )

�

dato = i; /* producir dato */
pthreadmutex lock(&mutex); /* accederal buffer */

/* si buffer lleno */ ������� 35
/* bloqueo*/ �������

buffer[pos] = dato;
pos = (pos + 1) % MAX BUFFER;
n elementos++;
pthreadcond signal(&no vacio); /* buffer no vaćıo */ 40
pthreadmutex unlock(&mutex);�

pthreadexit(0);�

45
void Consumidor(void)

�
/* código del consumidor*/

int dato, i ,pos = 0;
for(i=0; i � DATOS A PRODUCIR; i++ )

�

pthreadmutex lock(&mutex); /* accederal buffer */
while (n elementos== 0) /* si buffer vaćıo */ 50

pthreadcond wait(&no vacio, &mutex);/* bloqueo*/
dato = buffer[pos];
pos = (pos + 1) % MAX BUFFER;
n elementos��� ;
pthreadcond signal(&no lleno); /* buffer no lleno */ 55
pthreadmutex unlock(&mutex);
printf("Consume %d \n", dato); /* consumedato */�

pthreadexit(0);�
60




